Przedmiar robot

Lp. Opis robét Jednostki Ilos¢
miary
1.KNR-2-01 | ]. Roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych . Trasa km 0.375
0119 - 0300 drogi w terenie rowninnym.
0,375km.
m? 1875
2. KNNR -6 2. Proﬁlow_anie i zefgqszcz?nie podtoza pod wa.rst»\.!y i
0103 — 0300 konstrukcyjne nawierzchni wykonane mechanicznie przy uzyciu
réwniarki samojezdnej i walca w gruntach kat. IT - I'V.
3715+*§
m? 236,25
3. KNNR - 6 3. Wyréwnywanie istniejacej podbudowy tluczniem kamiennym
0107 - 0200 sortowanym o gr. warstwy 15cm.
315*420*0,15
4. KNNR - 6 4. Gorna warstwa nawierzchni z thucznia kamiennego gr. warstwy m? 375
0204 - 0600 po uwalowaniu 15cm.
( pobocza )
37549542
- 1537.5
5. KNNR -6 5. Nawierzchnia z mieszanki min — asfalt. Standard II. Grubosé
0308 — 0101 warstwy wiazacej 4cm. po zageszczeniu, transport mieszanki
samochodami samowytadowczymi.
X715 %41
m 2
6. KNNR-6 | 6. Dodatek za przew6z mieszanki samochodami 1537,5
0308 - 0108 samowytadowczymi na dalszy 1km. Ponad 5km.
15375
2
7.KNNR-6 | 7. Nawierzchnia z mieszanki min — asfalt. Standard I1. Grubosé = 1500
—— warstwy scieralnej 3cm. po zageszczeniu, transport mieszanki
samochodami samowytadowczymi
375%4
8. Dodatek za przewo6z mieszanki samochodami m’ 1500
8. KNNR -6 :
0309 — 0108 samowyladowczymi na dalszy 1km. Ponad Skm.

1500




